Kapitel VI.

Elektrokinematik.

1. Elektromotorische Krafte.

Wir haben bisher nur die magnetischen Wirkungen elektrischer
Sfcrome behandelt, die Frage, wie diese Strome erzeugfc werden, und
welche sonstigen Wirkungen sie ausiiben, dagegen beiseite gelassen oder
nur fliichtig gestreiffc. In dem vorliegenden Kapitel sollen diese Fragen
ausfuhrlicher erortert werden.

Zunachst ist festzustellen, dafi der Zustand, in dem ein Leiter urn
sich herum das in Kapitel III behandelte magnetiscbe Feld erzeugt, stets
dann besteht, wenn Differenzen des elektrischen Potentials auf dem
Leiter vorhanden sind. Ist das elektrische Potential des Leiters in alien
seinen Punkten konstant, so befindet sicb der Leiter im elektrischen
Grleichgewicht und tibt keine magnetiscnen Wirkungen aus. Verbindet
man dagegen zwei isolierte Leiter, die auf verschiedenes Potential
geladen sind, durch einen Leiter, etwa einen Drant, miteinander, so
tritt, wie wir wissen, ein Ausgleicb der Ladungen ein, bis beide Leiter
dasselbe Potential angenominen haben. Wahrend der kurzen Zeit dieses
Ausgleichs gehen von dem Draht die beschriebenen magnetiscben Wir-
kungen aus. Da der Ausgleich darin besteht, daB der eine Korper
einen Teil seiner Ladung verloren, der andere ebensoviel gewonnen hat,
so fafit man den Vorgang des Ausgleichs auf als ein Hintiberstromen
elektrischer Ladung vom einen zum anderen Korper durch den Draht
hindurch. Da dieser Ausgleichszustand durch die Potentialdifferenz an
den Enden des Drahtes bedingt ist, so bezeichnet man die Potential-
differenz im Sinne der Kraft, die die Elektrizitat in Bewegung setzt,
als die elektromotorische Kraft. Dieser Stromungszustand ist in
dem angenommenen Falle ein schnell voriibergehender. Will man ihn
dauernd in Form eines konstanten Stromes erhalten, so mufi man dafiir
Sorge tragen, daB die beiden Leiter, bzw, die Endpunkte des Drahtes
dauernd auf der gegebenen Potentialdiffereuz erhalten werden. Eine
Moglichkeit dazu haben wir in den InduktionsTorgangen im vorigen
Kapitel kennen gelernt. Eine Dynamomaschine z. B, ist ein Apparat,
der durch die Inductionswirkung eines Magnetfeldes auf einen bewegten
digkeit des Elementes dl ausdrucken. Es ist namlich:cken die Koordinaten: a, b, a -f- x-,, b + Ji ? a + X2 5 ^ 4~ Jv
